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 ١

  
  سازه ها سيتحليل ماتري

  
  
  
  

  شرح برنامه تحليل ماتريسي سازه به وسيله ماشين حساب
 CasioAlgebra FX 2.0 Plus( (  
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 ٢

 قابليت تحليل انواع خرپا بدون  نشست تكيه گاهي را داراست براي شرح برنامه TRUSSاين برنامه به نام 
  :مثالي را حل مي كنيم

  
 .نيروهاي عضوي و همچنين واكنشهاي خرپاي شكل مقابل را پيدا مي كنيم, تغيير مكانهاي گرهي : مثال 

 
 
 
  
  
 
 
 
 
  
  

  با اجراي برنامه ابتدا صفحه مقابل را مشاهده كرده صبر كنيد تا برنامه 
  .بالا بيايد

  
  
  

  در مرحله اول از شما خواسته مي شود تا تعداد گره هاي خرپا را
  . گره داريم4نجا معين كنيد در اي

  
  

  : سپس مختصات هر گره بايد داده شود
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  : خرپا را به صورت زير شماره گذاري مي كندگره هاي,برنامه
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  :حال بايد مشخص شود كه هر گره خرپا داراي چه درجات آزادي است
  

  و بايدFixedاگر در راستاي مشخص شده گره حركتي نداشته باشد 
وارد  1  است و بايدFree را وارد كرد يا اينكه حركت دارد و 0عدد 
  : گره اين كار ار انجام مي دهيم4به اين ترتيب براي كرد
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 ٤

  
  
  

  :ف كرديد المان ها را تعريت گره ها بايبعد از مشخص شدن وضع
م و بعد براي هر عضو گره يابتدا تعداد المان ها را مشخص مي كن

  .ف مي كنيمي را تعرA و E و مشخصات و انتهاي آن ابتدا
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  :د تعداد و شماره گره هاي بارگذاري شده و مقدار بار را مشخص كنيمينجا مشخصات خرپا داده شده حال بايتا ا
  
  
  
  
  

  .ر كرده تا محاسبات انجام شود بصورت مسئله تمام شده و كمي ص
  

ه گاهي و شكل ظاهري خرپا قابل يتك روهاي عضوي و واكنشهايير مكان ها و نييحال محاسبات انجام شده و تغ
  : استمشاهده
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 ٥

  
  
  

  
  :ر استيبه صورت ز ) sinيا (Dد ير مكانها با فشار كلييتغ

  
  
  
  
  

  :به صورت زير است ) )tan ياF با فشار كليد نيروهاي عضوي
  
  
  
  
  
  
  

  :ورت زير استصبه  ( V ) 6د واكنش هاي تكيه گاهي با فشار كلي
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 ٦

  
  
  

  : به صورت زير استV)2( و شكل خرپا با فشار كليد 
  
  
  
  
  

دقت مي شود كه خرپا در برنامه به صورت مقابل و به ترتيب وارد كردن گره ها شماره گذاري مي شود و جواب ها 
خرپا در برنامه ابتدا شماره گره ها  مي توان قبل از شروع به وارد كردن . با توجه به شماره هاي تعلقي داده شده است

  .نشد معلوم كرد تا دچار مشكل
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  :ماتريس سختي سازه به صورت زير است
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]كه از آن مي توان ماتريس  ]JJS و[ ]SJS  نتيجه آن را مي بينيدن كار را انجام داده و يانامه رب. را استخراج كرد:  
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